
HLAVNE ZASADY ROZVOJA V GBLA.STI MANIPULACIE
S MATERIALOM V X,TRAZIARENSKOM PRIEMYSLE

I]DUARD I,IFKA

Mechanizovanie manipuldcii s materi6lom sa stdva jednym z hlavnfch irloh
rechnick6ho rozvoja. ''{ mraziarensl<ych z:ivodoch sa na riseku skladovacej din-
nosti doteraz skoro vyludne pouiivaj ri. rucn6 nakl6dky a i'ykl6dky, a to u Zeleznid-

nych i cestnych prepravcov a takliez aj na rlseku vlastnej vnritroz6vodnej dopravy.
Mechanizadnymi prost::iedkani sir tu zvld5a nicktor6 typy rudnych plo5inovfch
,,ozikov a tzv. ,,ja5te1ic", ploiincyych akumuldtorovych vozikov. Pomaly, av5ak

cielavedome sf oCstraiovan6 ko;rzervativne spdsoby prepravy materi6lov v z6-
riode, pridom rieSenie a reirliz6cia sii zameran6 na komplexnos{ a nadvdznos{ na
.loddvatelov a cdberatelov - ostatn6 podniky potravindrskeho priemyslu a kon-

rinualitu tokor, materi6lorr. Priazniv(,m zlomom k rieSeniu celej problematiky v oci-

tetvi bola zprdva Vyskumn6ho ristavr-r mraziarensk6ho na vedecko-technickej rade

rninistra potravinirskeho priemyslu v aprili 1961 ; Iitto zpr|va uloZila nielen
mraziarensk6mu podniku ako ncsitelovi te!1o irlohl', ale i ostatnym nadvdzujricim
oCborom potraviniirskeho priem_v-slu v urditych dasovych terminoch splni{ stano-

vend irlohy a sfsta..'ne sa zaoberat problenlatikou manipul6cie s materidlom na

rdklade vlddneho uznesenia ar 53i)/i96C :1 d. 125/1961.

Prijat6 riiohy nie sri mal6. \'priebehu naibliZSich pdtrodnic budri jednym zhlav-
nych zdrojov zvy5ovania produktivity prdcc a zni|ovania ndkladov. Usporv pra-

covnikov v manipuldcii s materidlom :r vnritroz6vodnej doprave sa poditaif
rasledovne:

Mechanizovanic manipul6cii s materidlom v 3. pdirodnom pldne prinesie po-

i:iatodnir irsporu a zvi5enie produktivity pr6ce o 33 pracovnikov, t. i. ca 7 pracov-

lrikov ro,dne, pridom sa pcdita, Ze e5te mno])o pracovnych rikonov sa bude robit
tak ako doteraz. V pripade zabezpedenia dostatodnych finandnych prostriedkov

z Ministerstva potravjnerskeho priernyslr-r sa poiita so zavedenim paletizicte tL
v 3. pdtrodnom pldne takmer vo vSetkych mraziarenskych z6vodoch, v prvej etape

v ptizemnich objektoch, na ktor6 nadvdzuie druhd etapa zdvodov etlZovych.

Vlisledny efekt celej mechanizecie a automatizicie manipul6cii v mraziarenskom

priemysle vSak nastane a bude rnarkantny v priebehu rokov 1970'-80, kedy sa

dosiahnu rodn6 rispory 18-20 pracovnikov mechanizovanim manipuldcii.
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Predpokladri sa zna(n6. zvy5enie objemu toku materi6lu na zdvodoch, a to aZ

i'.iekoll<ondsobne vodi dne5n6mu stavu, a to jednak zvy5enim vfrobnych irJoh
a koncentr6ciou vyroby.

U hlavnfch druhov vyrobkov a skladovanych potravin, kde budir pouZit6 novd
rnanipulain6 syst6my, zabezpeiujrice niekolkonisobn6 zvy5enie produktivity prAce

i slede cei6ho toku materidlu, budri predstavovart kvalitativny zlom v celej tech-
,roio;1ii mraziarensk6ho priemyslu, tak na riseku vyroby ako aj na irseku skla,
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ciovania vy'robkov. Sirstavnym Stirdiom a reErliz6ciou sa budf odkryvai skryt6
rezervy pre naSe z6.vody a po vyskilSarri novych sp6sobov manipuldcie a lej osved-
Jeni, budir sa postupne roz5irovat. MoCerni manipulecia s materielom sa v ne-
rualej miele odrazi na kon5trukcii a \/ista-vbe pl6novanych zdvodor,, ktor6 budir
od zdkladov usporiadan6 pre racion6lnu manipulaciu s materi6lom. Tak z6kladom
manipul6cie s materi6lom a vnitrozdvoclnej dopra'ry sa stane n6.kladovd jednotka

rc,vnak6ho rozrneru, tvaru, velkosti a vdhy pre v5etky druhy vyrobkov uskladne-
n;'ch v chlade a jeCnotnii pre ce16 na5e iizemie. Dalej sa zmienime o riloh6ch jed-

lotlivl'ch nastevajfclch pdtrodnic.

Obdobi e pzi{rodnice 1960-1965

Rozbor sridasn€ho stavu rozi'oja mechanizecie a modernizdcie manipul6cii s ma-
ieridlom a vnirtrozavodnej dopravy urobeni na z|klade vl. uzn i. 530/60 ukdzal,

z:e v naSom priemysle pracuje v manipul6cii s materi6lom ca 32 % robotnikor,;
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,1 tomuto percentu pristupujf eSte prisluini technicko-hospodirski pracovnici.
Do roku 1965 sa percento podiu pracovnikov na irseku manipul6cie s materi6lom
znii,i na 29 %, to predstavuje risporu 33 pracovnikov v pociniku. T6to rispora
,a dosiahne splnenim tfchto 2 .iulah:

1. Zavedenie p,aletizdcie v Styroch mraziarenskych zdvoCoch (Litom6iice, Nitra,
Mochov, Brno), u ceikov6ho mnoistva 24700 ton tovaru v roku 1965 na
paletS.ch. Ulohu bude skirSobne realizovat zdvod v Nitre. Vzorovy zdvocl pre
paletiziciu v odbore bude vybudovany v Mochove. Ulohrl rie5i Vyskumny
rista-r mraziarensky v Bratislave.

2. zavedenie automatiz6cie balenia pomocou baliaceho automatu BA 07. Ulohu
rie5i Vyskumny irstav strojov chladiacich a potravindrskych v Prahe.

Pri rozbore sridasn6ho stavu pouk6zalo sa tieZ na niektor6 doteraz pouZivan6
zaiadenia pre manipuldciu, ako napr. jatodnri dr6hu, ktord je velmi ndk1adn6.
a nesplriuje vo vSetkych z6vodoch podmienku premiestriovania materidiu v 16z-

'rych smeroch a posun sa prev6dza rudne -- tladenim. V priebehu tejto pd{rod-
,rice budri prakticky vyskir5an6 vSetky typy vysokozdvlLnych vidlicovfch vozikov
v skriSobnom z6vode v Nitre a potom prednosine zaveden6 vo vzornom zi+vode
v Mcchove, kde sa dosiahnu najprogresivnejSie ukazovatele.

tsudri to hlavne vidlicov6 voziky pracujfice v rlzkych operadnych priestoroch,
ako napr.:

- vidlicovy vozik z Anglicka, typ FRER 2 CS pre mraziarensk6 prev6dzky,
-- vidlicovf vozik ASS 10 12 kon5truovani s vysokym zdvihom 4,3 m (trojity

teleskop), prejazdny cez vSetky iizke profily zivodov, celkov6 vy5ka vozika
1,9 m, a obzvlS5t sa hodi pre prizemn6 objekty,

- pri mechanizovani manlpuldcli vo vyrobnf,ch linkdch bude pouZity vidlicovy
vozik BVH 1022 s vfklopnfmi rridlicami, ktorf sa n6m roku 1961 osveddil
pri zvoze suroviny hr65ku po vyml6teni v ohradovych palet6ch a vykl6pani do

ndsypky. Prevedie sa prestavba tohto typu na pohon tekutym plynom, ktor6
bola realizovan5 v roku 1961,

- mechanizovan6 nakl6dka a vyklidka tuneiovych zmrazovadov,

- rdzne typy paliet, boxovych paliet, hydraulickych mostikov a pod.

Obdobie pd{rodnice 1965- 1970

V priebehu tejto patrodnice sa bude pokradovat v dobudovani paletizS.cte v ostat-
nych zdvodoch. Dalej sa bude pokradovaI v automatiz6cii balenia pre spotrebite-
lov a mechanizdcii vkladania do distribudnlzch kart6nav. Paletizi'cia sa realizuje
a aplikuje aj pri zmrazovacich postupoch v tunelovych zmrazovatoch. Zavedir sa

Jai5ie baliace stroje do vyrobnych liniek na ostatnych zdvodoch. Podrobne sa

pre5etri kontinualita tokov materidlov a odstr6nia sa neopodsta-tnen6 manipul6cie
a tyrn sa zniZi podiel manipuladnych pr6c vodi technologickym oper6cidm
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Obdol-rie pd i roi n i ce i970-7975

Dalej sa bude pokradovat v dobudrlvani a roz5ireni syst6mu paletizdcie bez

paliet, pokradovat so zvl65tnym zretelom na ltontple,-<nost tohto sp6sobu rnani-
pul6cie. Uskutoini sa skriSobny tozvoz mrazenfch vyrobkov do distribricie v kon-

iejneroch. Za ltelom zabezpedenia kontinuality tokov materidlu na dal5ich
-vyrobnych linkdch odstr6nia ak6kolvek rudn6 manipul6cie s materiilom.

V jednom novom mraziarenskom zivoCe sa uskutodni prirdovy sp6sob komple-

t6cie distribucnfch z6sielok - autornatizoval6 distribircia mrazenych potravin.

Uskutodni sa mechanizAcia a diastc;dnd auiomatizAcia zvozr a vnirtroz6vodnej

dopravy surovin k vyrobnym linkim, vel'kooblemor'6 prepravnlky a ich nadvaz-

nost na mechanlzovany zber surovin

Obdo bie pdt lodnice 1975-1980

'Mechanick6 ukladanie obalov na palety - palelr:vacie stroie. DalSie rozbire-

nie kontejnerizAcie a zdrttlenych dod6vok Co Cistribicie-
P alelizilcia bez palie t.

Uplatnenie dal5ich prvkov autcmatiz6cje a zavedenie proglramov6ho riadenia

pri manipuldcii s materi6lorn.

Dlhorodnj, plen na irseku medzioperadnej dopravv

Pri rie5eni manipuld.cii vo vyrobe budii sa v prvel etape rieSit kontinu6lne toky

materi6lu pri vyrobe dvoch sortimentov -' mrazen6ho hrdsku a 5pen6tu. Vylfdia
sa v5etky technicky a organizatne neopodstatnen6 manipuldcie a zniZi sa pocet

manipul6cii a prepravy k technologickym a vfrobnim oper6ci6m. v postupnych

dalsich etap6ch sa prehodnotia vSetky starraiOce technol6gie a sp6soby vfro'by.

Skr6tia sa toky materi6lu v do naivddSei miere a maxim6lne sa znii'ia poZiadavky

na pohybovir techniku. Vfroba sa uskrrtoini za pohybu, technologick6 a mani-

pulain6 manipuliicie budri splfvai v nerozdielny celok

Jednotny manipuladny syst6m a prostriedky sa budir pouLival od vyroby su-

rovin v polnohospod6rstve cez spracovanie v potravinerskych zdvodoch ai, po

distribriciu. V tomto smere sa maxim6lne uplatni paletizicia, vysokozdviZn6 vidli-
cov6 voziky, r6zne typy paliet, vyklopnd zariadenia, automatick6 vdhy s dierko-

vacimi Stitkami, r6zne poditaie a konedne automatizicia manipul6cie u vyrobnych

procesov, ovlddanii dialkove a programove riadend.

V r6mci koncentr6cle vyroby sa stanovia korrcepcie iednotlivfch druhov mra-

ziarenskych vyrob z hladiska organiz|cie a techniky tak, aby boli dosiahnut6

optimdlne pomery v celom vyrobnom procese.
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Za :6.delom progresivneho rieSenia materiAlovfch tokov sa maxim6lne zmechani-
zuje manipuldcia s materi6lom a doprava v zmtazovacich zariadeniach.

Dlhorodny pl6n na rj.seku mechanizilcie loZnych pr6.c vyZaduje, aby boli volen6
ryst6my a zariadenia, ktor6 umoZnia nakladacie prAce samy. Zdsobovanie z6vodov
r6znym materidlom pre vyrobu, surovinou a pomocnym materidlom musi sa usku-
iocnit po'dla urditych harmonogramov a pri minimrilnych z6sob6ch. Nesmie do-
chddzal k zbytocn6mu prekladaniu r6znych materidlov, tvoreniu medziskladov,
proviz6rnych sklidok a pod., v zdsade treba organizovat prisun suroviny pre vy-
iobu kontinudlne, podla kapacity vyrobnej linky priarro z pola do vyroby, pridom
pouZijeme najmodernejSie telekomunikadn6 met6dy, ktorymi sa bude riadit me-
chanizovany zber na poli. Zjednotia sa dopravnd syst6my 1, polnohospod6rstve,
a to s tymi syst6mami, ktor6 sa budii pouZiva{ v na5ich zdvodoch.

Mechaniz6cia loZnych pr6c bude hlavne rie5en6 paletiz6ciou a zdruL.ovanim
nrikladov do vdi5ich celkov, ohradovych paliet.

Podla stupfla dosiahnutej organiz6cie doddvky a odber tovaru uskutodnia sa

podla presne stanovenych harmonogramov v predpisanom mnozstve a druhu.
Stanovia sa minimdlne zdsoby pre zabezpedenie bezpednel prev6dzky a iak sa

zamedzia ak6kol.rek zbytodn6 prekl6dky. ZSsadre bude potrebn6 zjednotii n6kla-
dov6 jednotky vSetkych druhov surovin, vyrobkov, pomocnych materidlov medzi
Coddvatelmi, mraziarenskymi z6vodmi a odberatelmi, kde sa vytvori paletovy
pool.

Dlhorodnj, plan na riseku skladov6ho hospoddrstva

Z technick6ho hladiska je potrebn6 pri projekcii a vystaVbe novych mraziaren-
skfch zdvodov uplatnit z6sadu, ktor6 maximdlne vyhovie poZiadavk6m racion6l-
ncj manipuldcie s materidlom. Pri zistovani ndklado'r na manipuleciu v skladoch
sa ukdzalo, Ze ndklady v ptizemnich zdvodoch potrebn6 na manipulS.ciu s ma-
teri6lom dinia o 32 % nlkladov menej ako ndkiady vo viacposchodovych z6vo-
doch. pridom v prizemnom zdvode sa za najvhodnejSi syst6m povaZuje paleliz.6cia,
ktor6 sa vo viacposchodovych zdvodoch m6Ze uplatni{ iba za urditych pod-
mienok.

Koncepcia novych z|vodov z hladiska zdsad manipul6cie s materidlom a vniltro-
zdvodnej dopravy si vyZaduje:

prizemne sklady s vysokimi skladovacimi vySkami,

- vy5ku a tozmety skladovacich komdr urdit podla jednotnych rozmerov n5.-

kladovf ch jednotiek a optimdlnych sch6m uloZenia paliet v p6doryse
s prihliadnutim na najniZ5ie straty,

- manipuladn6 a operadn6 ulidky v chladeny'ch priestoroch urdit podia typov
vysokozdviZnj'ch vidlicovych vozikov a rady zdvihov,
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- r' komordch s distribucnym tovarom pouZit modern6 distribudnE skladovacie
reg61e alebo rrirkov6 palety a artomattzftciu v pni.dovom spdsobe zostavovania
z6sielok,

- rozmiestnenie sortimentov na palet6ch v skiadoch urdj{ na z;iklade zdsad li-
ne6rneho programovania. iasnosti, pul.itta lednotlivych sortimentov vyrotr-
kov a optimdlnei diZky dopravnfch ciest,

- uplatnit atto,matizl,ciu distribudn6ho s kladu zmt azeny ch vyrobkov,

- zaviest IypizS.ciu mraziarenskych skladov a mechanizadnych prostriedkov,
vzhladom na lednotlivf typovf rad z,a riielom dosiahnutia vysokych prevS.dz-

kovych parametrov, ako z6vazn6. podklady pre proiekciu,

- v koncepcii novych chladenych skladov prihliadnut na umiestnenie zmrazo-
vacich tunelov priamo do velkych skladovacich mraziarenskych kom6r a tyrr-
skrdti{ vnritroz6r'odn6 cesty,

- chladenie a zmrazovanie masa na kosti rie5it vo zvliStnych Standardnych skla-
dacich reg6.loch a tak umoZnit p1n6 v)ruzitie mrazilolc v celej friitkovej vf5ke,
manipul6ciu s ndkladcvymi jednotkami pre mdso uskutodnil pomocou vysoko-
zdvll.ny ch vidlicovych vozikov,

- zmtazovanie kart6nov6ho mdsa a vSetk-v manipuldcle rieSit pomocou zvl65t-
nych p'odloZiek umoZiujricich vytvorit rovn6 plochy stien obalov a odstraflu-
jircich rudnri pr6cu pli nakladani a vykladani tunelov,

- v koncepcii vystavby novych z6vodov maxim6lne uplatriova{ paletizdciu.
PoZiadavky na koncepciu obalovej techniky budri v priamej zdvislosti od zav6-

dzanej paletiz6cie s prihliadnutim na znil,enie n6.k1adov a tsporu obalovy,ch ma-
ieridlov. Bezobalov6 skladovanie niektorych druho.r polotovarov a vyrobkov usku-
iodni sa vo vhodnych typoch ohradovych paliet.

Dlhorodnj, plirn ilseku obalov6ho hospoddrstva

Zavedenie automalizilcie pri baleni mrazenych vyrobkov si vyi,iada tieto opat-
l enla :

Treba zriadit jednotnf rad spotrebitelskych baleni, objemove rovnomerne od-
stupriovanych,

disiribudny obal rnusi byt rie5eny tak, aby umoZnil mechanizdciu vkladania
drobn6ho balenia do kart6no.,r alebo vddSich iednotiek,

uvazovan6 tri velkosti spotrebitelsk6ho balenia musia byt usporiadan€ urditym
smerom v kart6noch za irdelom zvySenia produktivity manipul6cie na tomto riseku.

PreCpokladd sa zavedenie jedn6iro druliu obalu na io najvdd5i sortiment bale-
nych potravin uskladnenych v mrazialriach.

Pri volbe vhodn6ho kart6nu pte zmtazen6 vfrobky rnusi sa ,prihliadnut hlavne
na tieto poZiadavky:

a) Eiektivnost vyroby kart5nov v papierenskych zfivodoch (bez zvy5kov).
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b) Rozmery kart6nov musia v,vhovovat poZiadavk6m pre paletizdciu.
c) Obsah kart6nu musi byt plne vyuZitf spotrebitelskym balenim.
d) UmoZnii mechanizSciu plnenia kart6nov drobnym baienim a jeho zalepenie.
e) Vhodnos{ kart6nu pre paletor,aci stroj 

"

f) Minim6lna spotreba kartondi,e, ochrann6 n6tery, za irdelom moZnosti no-
v6ho pouZitia obalu.

Pri vyrobe kart6nov6ho mrazen6ho mdsa bude nutn6 prihliadnut na tieto po-
i,iadavky

a) kart6ny musia umoZnit mechanizdciu zmrazovacieho cyklu;
b) rychlejSie zmtazovarrie ako doleraz;
c) tvorenie kompaktnych n6kladovf,ch jeCnotiek na palet6ch a tym bezpednd

skladovanie;
d) rispory na materiiili, zniZenie ndkladcv novym pouZitim po n6tere;
e) kon5trukcia kart6nu musi byt dostatodne pevnd pre manipul6ciu pri zmra,

zovani a skladcvani;
f) vyskir5at v praxi rieSenie zmrazovanta mdsa v polyetyl6novych vrecri5kach

v l6diach a stabilitu.
Standardizdcia v5etkfch obalov u ostatny-ch sortimentov sa uskutodni z hladiska

paletizilcie, pri6orn sa prihliadne na jednotny syst6m rozmerov obalov vhodnfch
pre paletizdciu.

Paletiza(n6 debna pre bravdovfi trast bude nahraden6 kart6nom.
Pre zmrazenri hydinu bude rozmerove zjednoten6 debna (t. d. sa pouZiva ca 10

druhov) alebo kart6n.
Vyhladove sa budri sledovat kovov6 skladacie prepravky pre niektor6 druhy

vyrobkov.
Dalej sa rozSiri pouZitie umell.ch hm6t v obalovej technike.
Pri zvoze surovin sa ako obaly budir pouZival ohradov6 palety a mechanick6

vykl:ipacie zariadenie zvld5tnej konStrukcie.

Dlhorodn j, plen na irseku paletiz6cie
a kontejnertzdcie

Specifick6 probl6my v mraziarenskom priemysle, ked pri dlhodobom skladovani
je tovar na palet6ch bez pchybu, budri si vyZadovat vyhladove sledova{ v5etky
sp6soby bezpaletovej manipuldcie a dal5ie SpeciSlne typy paliet, zvld5t vfhodnfch
pre mrazrarne.

V jednotnej typovej rade mechanizmov pre manipul6ciu s materi6lom na ich
vfvoj a vyrobu boli uplatnen6 nabe poZiadavky najmd po strdnke obratnostl tfchto
zariadeni - vidlicovych vozikov pre rizke operadn6 priestory, vysok6 zdvihy 4,3 m
a nosnost 2 tony. Bude potrebn6 principy paletiz6cie a kontejneriz6cie uplatnit
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lieZ v nadvdznosti na chladiarenskd prepravn6 prostriedky (izotermick6 vag6ny
a n6kladn6 auIA).

Kontejnerizdcia sa roz5iri najmd pri distribircii mrazenych vyrorbkov a nahradi
doterajSi sp6sob chladiarenskej prepravy v stabilnych nepohyblivj-ch boxoch.

Z6.ver

Dlhodobf p16n rozvoja manipul6-cie s materidlom v rnraziarenskom priemysle
bude nadvdzovat na rozvoj mechanizmov pre manipuldciu s materi6lom a vnritro-
zdvodni. dopravu v naSom stroj;irskom priemysle a v Stdtoch Rady vzS.jomnej
hospod6rskej pomoci. Realizdcia filohy prinesie podstatn6 zmeny na riseku mani-
pul6cie s materi6lom v mraziarenskych z6vodoch.

Literairira

1 Li{ka E, Zavi,Jzatie paletizdcie v m:isovom a mraziarenskom priemys}e na Slovensku,
195I

2. 'l- i I k a E, Ako zabezpejii lep5ie vyuiii e chla,diarni v z6vode Nitra, 1959.
3 L i I k a E,, Ekonomjck6 vyhodnotenie zavtadzania rnechanizovalej manipul6cie pri sklado-

vani braviovej masti, 19b0

4 Li{ka E, Rozbor si'.dasn6ho stavu rozvoja nrechaniz6cie a modernizd.cie manipul5.cii s ma-
teri6lom a vnfitrozlvodnej dopravy, J960,

5 LiIka E, Anotdciavyskurnnej Lilohy 2009 na rok l95l-1965: Vyskum a zav6.dzanie

mechanizovanej manipuldcie v mraziarenskom priemysle, 1960.

6. Lifka E, Budicnost paletiz;icie v mraziarensk;vch z6vodoch, 1050

7 L i f k a E., Ztr'*Iadni Strldie o tvoreli ndkladovych jednollek na pa1e16ch pri maxim6lnom

" vyuZ:ti loZnej plochy palety, 1960

B. f, i i k a E.. 7avladzar,i,e paletizicie v potravinArskom prienysle so zvlA!tnym zretelom ra
jej pouZivanie v mraziarenskorn priemysle, 1951,

9 Lilke E., Tecbnicko-hospodrirski ukazovatelia vnritro;i.vodnej dopravy a manipuld.cie s ma-

tcri6lom pre novy mrazreren;ky zivcd Mochov, 19b1.

I0 I- i I k a E., Zar-adenie pre mechanizJ.ciu chladenia alebo znrazovania materiAlu v kart6-

Lroch.1961
ll. Guralnik M. J Mechanizacija pogruzocno-razgruzoinych rabot na cholodilnikach,

Gostorgizdat, Moskva, 1958, 37.

i2. Ko 1din A. I., Mechanizacila pogruzodno-razgluzcdrrych rabot na cholodilnikach, Gostor-

gizdat, Moskva, 1958, 217,

l3 A 5 k i n 6zi Ch, Racionalnyje raznlery poddonov dlja skoroport;achiisja produktov, Cholo-

dilna'a technika, 19t10, 4, s 29-31
.14. Golcev V. P., K voprosu o paketnych perevoskach skoroportjach3ichchja gruzov, Cholo-

dilnaja technika, 1961, 6. s 36-40.
15. 'Ik a i e v N F., Technical and Econonic Data on Freezer and Storage Rooms oI Cold

Stores, Proceedings ol the X th International Congress ol Refrigeration, Kopenhagen,

I 959, 3.

58



I8

9

21

22

I7

s allcs ch., Dallas J., Pau j., E:luipenents ce manutentions; conception, application
et rendenents pour un groupe d'entrep6ts frigor.ique: publicr oolyvalents. Comptes Rendus
du X'cn"') Congrds international dn frc-d. Copenhagen,1959,3, s.357.
Salles ch,, Dallas J,, Foulet P., Applicat:on de 1a palettisation integral dans
l'entreposage frigorilique. Comptes Rendus du X(""') Congrds international du froicl. Copen-
hagen, 1959, 3, s. 358-365.
s a I I e s ch., Note sur les entrepr6ts lrigorifiques en rez-de-chaus:€e. Ann. 1958 -2 au Bull,
de 1' I. L I., s. 633-6e5.
Salles Ch., Dallas J., Pau J., De l'6conomie du g€nie c:vil et des 6qu-penents
dans les entrepdts frigoriliques en rez-dc-chaussi'e et en €tages. Ann. lgo0-3 au Bull.
de 1'I.I. F. s. 415-447.
L e nk e H., Moderne Technik in der Kijhlguibewegulg D-e Lebensmlttelindustrie, 7, 1960,
2, s.62-66 a 4, s. 181-184.
Transport. Schweizer Verpackungs und Transport Katalog, 1956157, s, 217-254.
Alexander V. C., Modern V,/arehouse in St. Louis (tlSA) Designed for Speedier
Handling of Merchandise, Ind. Refrig. USA, i957, 5, s 13.

Mater.ials Handling in Refrigerated Warehouse, Marktg Res. Div. of U S. D. A. Ind
Refrign. USA, 1957, 11, s. 21.

II a m m o n d E., Mechan:cal llandling ol QLrick Frozer Foods. Food Proccs. a. Pack ,

1961, okt6ber, s. 370-38+.
24.

DIE HAUPTPRINZIPIEN DER ENTWICKLUNG VON MECHANISIERTEN FORDERUNG
AUF DEM GEBIETE DER KUHLINDUSTRIE

Zusammenlassung

Im Artikel legt der Autor Hauptziele der Entwicklung auf dem Gebiete der mechanisierten
Fcirderung in den Kiihllagerbetrieben in den niichsten Jahren lest. Von lortschreitender Arbeit
aut dem Gebiete der Mechanisierung der Ftirderung in den Kiihibetrieben rechnet man auch mit
einer Automatisierung hauptsiichlich bei der Flussbeiijrderung von tielgekiihlten Produl<ten.

Die Realisation der angegebener Aufgaben wird grundsiitzliche VerAnderungen auf dem Gebiete

der I\{anipulationstechnik mit tlefgekiihlten Erzeugnisseu und in innerbetrieblichen Transport
in der Kiihlindustrie bringen.
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