HLAVNE ZASADY ROZVOJA V OBLASTI MANIPULACIE
S MATERIALOM V MRAZIARENSKOM PRIEMYSLE

EDUARD LIFKA

Mechanizovanie manipuldcii s materidlom sa stiva jednym z hlavnych dloh
technického rozvoja. V mraziarenskych zdvodoch sa na tseku skladovacej ¢in-
nosti doteraz skoro vyluéne pouzivaji rucné nakladky a vykladky, a to u Zeleznié-
nych i cestnych prepravcov a takliez aj na useku vlastnej vniitrozdvodnej dopravy.
Mechanizaénymi prostriedkami st tu zvdéa nickioré typy ruénych plo§inovych
vozikov a tzv. ,,jaSteric”’, plodinovych akumuldtorovych vozikov. Pomaly, avsak
cielavedome st odstraniované konzervativne spdsoby prepravy materidlov v za-
vode, pritom riefenie a realizdcia s zamerané na komplexnost a nadviznost na
doddvatelov a odberatelov — ostatné podniky potravinarskeho priemyslu a kon-
tinualitu tokov materialov. Priaznivim zlomom k rieSeniu celej problematiky v od-
vetvi bola zprava Vyskumného tstavu mraziarenského na vedecko-technickej rade
ministra potravinarskeho priemyslu v aprili 1961; tato zprdva uloZila nielen
mraziarenskému podniku ako nositelovi tejlo alohy, ale i ostatnym nadvazujtcim
odborom potravinirskeho priemyslu v uréitych ¢éasovych terminoch splnit stano-
vené tdlohy a stistavne sa zaoberat problematikou manipuldcie s materidlom na
zaklade viddneho uznesenia ¢ 530/1960 a & 125/1961.

Prijaté tlohy nie s malé. V priebehu najbliziich pitro¢nic budu jednym z hlav-
njch zdrojov zvySovania produktivity prace a znizovania nékladov. Uspory pra-
covnikov v manipulacii s materialom a wvnitrozivodnej doprave sa pocitaji
nasledovne:

Mechanizovanic manipuldcii s materidlom v 3. patroénom pldne prinesie po-
¢atodnt Gsporu a zvydenie produktivity prace o 33 pracovnikov, t. j. ca 7 pracov-
aikov rofne, priéom sa podita, ze eSte mnoho pracovnych tkonov sa bude robit
tak ako doteraz. V pripade zabezpecenia dostatocfnych finanénych prostriedkov
z Ministerstva potravindrskeho priemyslu sa potita so zavedenim paletizicie uZ
v 3. pifroénom plane takmer vo vietkych mraziarenskych zavodoch, v prvej etape
v prizemnych objektoch, na ktoré nadvdzuje drubd etapa zdvodov etdZovych.
Vysledny efekt celej mechanizécie a automatizdcie manipuldcii v mraziarenskom
priemysle viak nastane a bude markantny v priebehu rokov 1970-—80, kedy sa
dosiahnu roéné uspory 18 —20 pracovnikov mechanizovanim manipulécii.
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Predpokladd sa znaéné zvySenie objemu toku materidlu na zavodoch, a to az
niekolkondsobne voéi dnenému stavu, a to jednak zvySenim vyrobnjch tloh
a koncentraciou vyroby.

U hlavngch drubov vyrobkov a skladovanych potravin, kde budé pouzité nové
manipula&né systémy, zabezpetujiice niekolkondsobné zvy3enie produktivity prace
v slede celého toku materidlu, budu predstavovat kvalitativny zlom v celej tech-

noloyii mraziarenského priemyslu, tak na tseku vyroby ako aj na tdseku skla-

e C Uspory 5 o IR 2
Obdobie ]71'1\001\ nikoy Manipulacnd¢ systéiny
1960/1965 33 Daletizdcia, — automatizdcia spotrebitelslkého ba-
. lenia

1965/1970 70 Koneentracia vyroby, — kontinualita tokov ma-
teridlu, — paletizdeia, — automatizdcia spotrabi-
telského a distribuéného balenia

19701975 85 Kontinualita zimrazovacieh postupov, — kontej-
nerizdcia, — aulomatizdcla vnitrozdavodne) dopra-
VY

19751980 12 Programové riadenie automatizovanych distre.bhud-

nych skladov, automatizécia viitrozdyvodne] do-
pravy. — paletizdcia bes palict. — prograniovd
riadenie kontinuality tokov matertdlu v skladoeh
pri vyrobe a zirazovani — paletovacic stroje —
kontejnerizdcia

dovania vyrobkov. Sustavnym 3tadiom a realiziciou sa budt odkryvat skryté
rezervy pre nase zavody a po vyskaSani novych spdsobov manipulacie a jej osved-
{eni, budd sa postupne rozirovat. Moderna manipuldcia s materidlom sa v ne-
imale] miere odrazi na konstrukeii a vystavbe planovanych zavodov, ktoré budi
od zdkladov usporiadané pre raciondlnu manipuldciu s materidlom. Tak ziakladom
manipuldcie s materidlom a vnitrozavodnej dopravy sa stane nékladova jednotka
rovnakého rozmeru, tvaru, velkosti a vahy pre vietky druhy vyrobkov uskladne-
nych v chlade a jednotna pre celé nase Gzemie. Dalej sa zmienime o tlohach jed-
notlivych nastdvajucich péatroénic.

Obdobie pidtroénice 1960—1965

Rozbor sufasného stavu rozvoja mechanizécie a modernizdcie manipulacii s ma-
teridlom a vnatrozavodnej dopravy urobeny na zaklade vl. uzn. & 530/60 ukazal,
fe v nafom priemysle pracuje v manipulacii s materidlom ca 32 % robotnikov;
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tomuto percentu pristupuji este prisludni technicko-hospodarski pracovnici.
Do roku 1965 sa percento poétu pracovnikov na tseku manipuldcie s materidlom
nizi na 29 %, & predstavuje tsporu 33 pracovnikov v podniku. Téato dspora
:a dosiahne splnenim tychto 2 dloh:

1. Zavedenie paletizdcie v Styroch mraziarenskych zavodoch (Litomé¥ice, Nitra,
Mochov, Brno), u celkového mnozstva 24 700 ton tovaru v roku 1965 na
paletich. Ulohu bude skasobne realizovat zdvod v Nitre. Vzorovy zavod pre
paletizaciu v odbore bude vybudovany v Mochove. Ulohu riesi Vyskumny
Ustav mraziarensky v Bratislave.

2. Zavedenie automatizicie balenia pomocou baliaceho automatu BA 07. Ulohu
rie$i Vyskumny dstav strojov chladiacich a potravinarskych v Prahe.

Pri rozhore sucasného stavu poukdzalo sa tieZ na niektoré doteraz pouzivané
zariadenia pre manipuldciu, ako napr. jatoéni drdhu, ktord je velmi ndkladna
a nespliluje vo vietkych zdvodoch podmienku premiestiiovania materidlu v roz-
nych smeroch a posun sa prevadza ruéne —— tladenim. V priebehu tejto pitro¢-
nice budd prakticky vyskagané vietky typy vysokozdviznych vidlicovych vozikov
v skdsobnom zavode v Nitre a potom prednosine zavedené vo vzornom zavode
v Mochove, kde sa dosiahnu najprogresivnejsie ukazovatele.

Budd to hlavne vidlicové voziky pracujtice v azkych operaénych priestoroch,
ako napr.:

— vidlicovy vozik z Anglicka, typ FRER 2 CS pre mraziarenské prevadzky,

— vidlicovy vozik ASS 10 12 konStruovany s vysokym zdvihom 4,3 m (trojity
teleskop), prejazdny cez vietky dzke prolily zavodov, celkovd vyika vozika
1,9 m, a obzvl4§t sa hodi pre prizemné objekty,

— pri mechanizovani manipulécii vo vyrobnych linkdch bude pouzity vidlicovy
vozik BVH 1022 s vyklopnymi vidlicami, ktor¢ sa ndm roku 1961 osvedcil
pri zvoze suroviny hragku po vymlateni v ohradovych paletach a vyklapani do
nasypky. Prevedie sa prestavba tohto typu na pohon tekutym plynom, ktora
bola realizovana v roku 1961,

— mechanizovand naklddka a vyklddka tunelovych zmrazovacov,

— rézne typy paliet, boxovych paliet, hydraulickych mostikov a pod.

Obdobie pdtroénice 1965—-1970

V priebehu tejto patrotnice sa bude pokradovat v dobudovani paletizicie v ostat-
aych zévodoch. Dalej sa bude pokracovat v automatizacii balenia pre spotrebite-
fov a mechaniz4cii vkladania do distribuénych karténov. Paletizacia sa realizuje
a aplikuje aj pri zmrazovacich postupoch v tunelovych zmrazovagoch. Zavedu sa
dalsie baliace stroje do vyrobnych liniek na ostatnych zavodoch. Podrobne sa
preetri kontinualita tokov materidlov a odstrania sa neopodstatnené manipuléacie
a tym sa znizi podiel manipulaénych priac voti technologickym operdciam.
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Obdobie patfroénice 1970—1975

Dalej sa bude pokraéovat v dobudavani a rozdireni systému paletizdcie bez
paliet, pokratoval so zvla§inym zretelom na komplexnost tohto spésobu mani-
pulacie. Uskutoéni sa skiiobny rozvoz mrazenych vyrobkov do distribicie v kon-
tejneroch. Za tulelom zabezpefenia kontinuality tokov materidlu na dalsich
vyrobnjch linkéch odstrdnia akékolvek rutné manipulécie s materidlom.

V jednom novom mraziarenskom zavode sa uskutocni pridovy spdsob komple-
tacie distribuénych zasielok — automatizovaua distribacia mrazenych potravin.

Uskutotni sa mechanizacia a ¢iastcéna automatizicia zvozu a vnutrozdvodne]
dopravy surovin k vyrobnym linkdm, velkoobjemové prepravniky a ich nadviz-
nost na mechanizovany zber surovin,

Obdobie pdatroc¢mnice 1975—1980

‘Mechanické ukladanie obalov na palety — paletovacie stroje. Daliie rozsire-
nie kontejnerizacie a zdruzenjych dodavok do distribiicie.

Paletizacia bez paliet.

Uplatnenie dalsich prvkov automatizicie a zavedenie programového riadenia
pri manipulédcii s materidlom.

Dlhoroény pléan na Gseku medzioperaénej dopravy

Pri rie§eni manipuldcii vo vjrobe budd sa v prvej etape riesit kontinuélne toky
materialu pri vjrobe dvoch sortimentov — mrazeného hrasku a Spenatu. Vylﬁéia
sa vietky technicky a organizaéne neopodstatnené manipuldcie a zniZi sa pocet
manipuldcii a prepravy k technologickym a vyrobnym operdcidm. V postupnjch
dal§ich etapach sa prehodnotia vietky stavajice technologie a sposoby vyroby.
Skratia sa toky materidlu v ¢o najvdéSej miere a maximélne sa znizia poziadavky
na pohybovi techniku. Vyroba sa uskutotni za pohybu, technologické a mani-
pulaéné manipulacie buda splyvat v nerozdielny celok

Jednotny manipulaény systém a prostriedky sa budd pouZivat od vyroby su-
rovin v polnohospodarstve cez spracovanie v potravindrskych zdvodoch aZz po
distribiciu. V tomto smere sa maximélne uplatni paletizdcia, vysokozdvizné vidli-
cové voziky, rézne typy paliet, vyklopné zariadenia, automatické véhy s dierko-
vacimi §titkami, rozne potitate a konefne automatizacia manipulacie u vyrobnych
procesov, ovladana dialkove a programove riadend.

V ramci koncentracie vyroby sa stanovia koncepcie jednotlivych druhov mra-
ziarenskych vyrob z hladiska organizicie a techniky tak, aby boli dosiahnuté
optiméalne pomery v celom vyrobnom procese.
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Za ucelom progresivneho rie§enia materidlovych tokov sa maximalne zmechani-
zuje manipuldcia s materidlom a doprava v zmrazovacich zariadeniach.

Dlhoroény plan na dseku mechanizacie loZnych prac vyzaduje, aby boli volené
systémy a zariadenia, ktoré umoznia nakladacie price samy. Zasobovanie zavodov
r0znym materialom pre vyrobu, surovinou a pomoenym materidlom musi sa usku-
ioénif podla uréitych harmonogramov a pri minimalnych zasobach. Nesmie do-
chadzat k zbytofnému prekladaniu réznych materidlov, tvoreniu medziskladov,
provizérnych skladok a pod., v zdsade treba organizovat prisun suroviny pre vy-
robu kontinuélne, podla kapacity vyrobnej linky priamo z pola do vyroby, pri¢om
pouzijeme najmodernejsie telekomunikaéné metddy, ktorymi sa bude riadif me-
chanizovany zber na poli. Zjednotia sa dopravné systémy v polnohospodarstve,
a to s tymi systémami, ktoré sa budii pouzivat v nasich zdvodoch.

Mechanizicia loznych prac bude hlavne riefend paletizdciou a zdruzovanim
nakladov do vagsich celkov, ohradovych paliet.

Podla stupfia dosiahnutej organizdcie dodavky a odber tovaru uskutoénia sa
podla presne stanovenych harmonogramov v predpisanom mnozstve a druhu.
Stanovia sa minimdlne zdsoby pre zabezpefenie bezpetnej prevadzky a tak sa
zamedzia akékolvek zbytofné prekladky. Zasadne bude potrebné zjednotit nakla-
dové jednotky vsetkych druhov surovin, vyrobkov, pomocnych materidlov medzi
dodédvatelmi, mraziarenskymi zavodmi a odberatelmi, kde sa vytvori paletovy
pool.

Dlhoroény pldn na useku skladového hospodarstva

Z technického hladiska je potrebné pri projekcii a vystavbe novych mraziaren-
skych zdvodov uplatnit zdsadu, ktord maximélne vyhovie poziadavkam racional-
nej manipulacie s materidlom. Pri zistovani nakladov na manipulaciu v skladoch
sa ukdzalo, 7e ndklady v prizemnych zdvodoch potrebné na manipuliciu s ma-
teridlom ¢inia o 32 % nakladov menej ako nédklady vo viacposchodovych zavo-
doch, pricom v prizemnom zavode sa za najvhodnejsi systém povazuje paletizicia,
ktord sa vo viacposchodovych zdvodoch moze uplatnif iba za urditych pod-
mienok.

Koncepcia novych zavodov z hladiska zdsad manipulacie s materidlom a vnttro-
zavodnej dopravy si vyzaduje:

— prizemné sklady s vysokymi skladovacimi vyskami,

— vysku a rozmery skladovacich komér uréit podla jednotnych rozmerov na-
kladovych jednotiek a optimilnych schém wuloZenia paliet v pédoryse
s prihliadnutim na najniz§ie straty,

-— manipulatné a opera¢né ulicky v chladenych priestoroch urgit podla typov
vysokozdviznych vidlicovych vozikov a rady zdvihov,



— v komordch s distribuénym tovarom pouzit moderné distribuéné skladovacie
regéle alebo rirkové palety a automatizaciu v pridovom spésobe zostavovania
zésielok,

— rozmiestnenie sortimentov na paletdch v skladoch urdit na zaklade zdsad li-
nearneho programovania, Casnosti, pouzitia jednotlivjch sortimentov vyrob-
kov a optimalnej dlzky dopravnych ciest,

— uplatnit automatizaciu distribuéného skladu zmrazenych vyrobkov,

— zaviest typizdciu mraziarenskych skladov a mechanizaénych prostriedkov,
vzhladom na jednotlivy typovy rad za tfelom dosiahnutia vysokych prevadz-
kovych parametrov, ako zdvazné podklady pre projekciu,

— v koncepcii novych chladenych skladov prihliadnut na umiestnenie zmrazo-
vacich tunelov priamo do velkych skladovacich mraziarenskych komér a tym
skratit vnutrozdvodné cesty,

— chladenie a zmrazovanie mésa na kosti riesit vo zvlastnych ¢tandardnych skla-
dacich regdloch a tak umoznit plné vyuzitie mrazilok v celej tzitkovej vyske,
manipulaciu s nakladovymi jednotkami pre miso uskutolnit pomocou vysoko-
zdviznych vidlicovych vozikov,

— zmrazovanie karténového mésa a vietky manipuldcie rie$it pomocou zvlast-
nych podloziek umoziiujicich vytvorit rovné plochy stien obalov a odstrafiu-
jucich ruéna prdcu pri nakladani a vykladani tunelov,

— v koncepcii vystavby novych zdvodov maximalne uplatiiovat paletizaciu.

Poziadavky na koncepciu cbalovej techniky budd v priamej zavislosti od zava-
dzanej paletizdcie s prihliadnutim na zniZenie ndkladov a tsporu obalovych ma-
teridlov. Bezobalové skladovanie niektorych druhov polotovarov a vyrobkov usku-
1ofni sa vo vhodnych typoch ohradovych paliet.

Dlhoroény plan useku obalového hospoddrstva

Zavedenie automatizacie pri baleni mrazenych vyrobkov si vyziada tieto opat-
renia:

Treba zriadit jednotny rad spotrebitelskych baleni, objemove rovnomerne od-
stupfiovanych,

distribuény obal musi byt rieSeny tak, aby umoznil mechaniziciu vkladania

uvaZované tri velkosti spotrebitelského balenia musia byt usporiadané uréitym
smerom v karténoch za téelom zvysenia produktivity manipulécie na tomio tseku.
aych potravin uskladnenych v mraziariiach.

Pri volbe vhodného karténu pre zmrazené vyrobky must sa prihliadnut hlavne
na tieto poziadavky:

a) Elektivnost vyroby karténov v papierenskych zdvodoch (bez zvyskov).



b) Rozmery karténov musia vyhovovaf poziadavkdm pre paletiziciu.

¢) Obsah karténu musi byt plne vyuZity spotrebitelskym balenfm.

d) Umoznit mechaniziciu plnenia karténov drobnym balenim a jeho zalepenie.

e) Vhodnost karténu pre paletovaci stroj.

f) Minimdlna spotreba kartonae, ochranné nétery, za ufelom mofnosti no-

vého pouzitia obalu.

Pri vyrobe karténového mrazeného misa bude nutné prihliadnut na tieto po-
ziadavky:

a) kartény musia umoznit mechaniziciu zmrazovacicho cyklu;

b) rychlejsie zmrazovanie ako doteraz;

c) tvorenie kompaktnych nakladovych jednotiek na paletdch a tym bezpeéné

skladovanie;

d) tspory na materiali, zniZenie nakladov novym pouZitim po natere;

e) konstrukcia karténu musi byt dostatoéne pevnd pre manipuldciu pri zmra-

zovani a skladovani;

) vyskafat v praxi rieSenie zmrazovania misa v polyetylénovych vreciiskach

v lédfiach a stabilitu.

Standardizécia vietkjch obalov u ostatnjch sortimentov sa uskutotni z hladiska
paletizdcie, priom sa prihliadne na jednotny systém rozmerov obalov vhodngch
pre paletizaciu.

Paletizaéna debna pre bravfovi mast bude nahradena karténom.

Pre zmrazend hydinu bude rozmerove zjednotend debna (t. &. sa pouziva ca 10
druhov) alebo kartén.

Vyhladove sa buda sledovat kovové skladacie prepravky pre niektoré druhy
vyrobkov.

Dalej sa rozsiri pouzitie umeljch hmét v obalovej technike.

Pri zvoze surovin sa ako obaly budt pouzival ohradové palety a mechanické
vykldpacie zariadenie zvlastnej konstrukeie.

Dlhoroény pldn na aseku paletizdcie
a kontejnerizdcie

Specifické problémy v mraziarenskom priemysle, ked pri dlhodobom skladovani
je tovar na paletich bez pohybu, budid si vyzadovat vyhladove sledovat vietky
spdsoby bezpaletovej manipuldcie a dal§ie §pecidlne typy paliet, zvl4st vyhodnych
pre mraziarne.

V jednotnej typovej rade mechanizmov pre manipuliciu s materidlom na ich
vyvoj a vyrobu boli uplatnené nase poziadavky najmi po stranke obratnosti tychto
zariadeni — vidlicovych vozikov pre tuzke opera¢né priestory, vysoké zdvihy 4,3 m
a nosnost 2 tony. Bude potrebné principy paletizdcie a kontejnerizicie uplatnit
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tiez v nadvédznosti na chladiarenské prepravné prostriedky (izotermické vagény
a nakladné autd).

Kontejnerizacia sa rozsiri najma pri distribcii mrazenych vyrobkov a nahradi

doterajsi spdsob chladiarenskej prepravy v stabilnych nepohyblivych boxoch.

Zaver

Dlhodoby plan rozvoja manipuldcie s materidlom v mraziarenskom priemysle

bude nadvédzovat na rozvo] mechanizmov pre manipuldciu s materidlom a vnutro-
zdvodntt dopravu v naSom strojdrskom priemysle a v §titoch Rady vzdjomnej
hospodarskej pomoci. Realizacia tlohy prinesie podstatné zmeny na tseku mani-
pulécie s materidlom v mraziarenskych z4dvodoch.

—
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DIE HAUPTPRINZIPIEN DER ENTWICKLUNG VON MECHANISIERTEN FORDERUNG

AUF DEM GEBIETE DER KUHLINDUSTRIE
Zusammenfassung

Im Artikel legt der Autor Hauptziele der Entwicklung auf dem Gebiete der mechanisierten

Férderung in den Kiihllagerbetrieben in den nichsten Jahren fest. Von fortschreitender Arbeit
auf dem Gebiete der Mechanisierung der Férderung in den Kiihlbetrieben rechnet man auch mit
einer Automatisierung hauptsiichlich bei der Flussbeférderung von tiefgekiihlten Produkten.
Die Realisation der angegebener Aufgaben wird grundsitzliche Verinderungen auf dem Gebiete
der Manipulationstechnik mit tiefgekiihlten Erzeugnissen und in innerbetrieblichen Transport
in der Kiihlindustrie bringen.



