K niektorym problémom stavby elektronicko-mechanickych
zariadeni pre triedenie podfa vonkajSej geometrie

P. TOMASCH, K. JANKO, A. KUCERA, M. ZVALO

V ¢lénku (12) su popisané zakladné poziadavky, ktoré musi splnif zariadenie pre
triedenie potravindrske] suroviny podla vonkajsej geometrie. Na nagom praco-
visku sme sa zaoberali problematikou stavby zariadenia pre individudlnu selek-
ciu suroviny s vyraznou dizkou. Surovina vhodné pre triedenie na tychto za-
riadeniach je kukurica, ryby, uhorky — nakladacky a pod. Zariadenie vyuZiva
kombindciu principov mechaniky a elektroniky. Pri individudlnom triedeni je
potrebné vyhodnotit kazdu surovinu jednotlive pomocou zariadenia s logicky-
mi a paméatovymi obvodmi a vlastné mechanické premiestnenie jednotlivej su-
roviny do prislusnej velkostnej iriedy. Pri rieseni ulohy bolo polrebné vyriesit
samostatné problémy mechaniky zariadenia a samostatné ulohy snimacej a ria-
diacej aparatury.

Pri pracach na mechanickej casti vzniklo povodné riedenie zariadenia prve
triedenie predmetov obecného tvaru do viacerych velkostnych tried (2). Vynalez
sa tyka zariadenia, u ktorého su predmety obecného ivaru triedené do viace-
rich ciest pomocou dvoch vzajomne kolmych klapiek, ktoré su oviadané polo-
hovim ndhonom. SO zname zariadenia pre triedenie pomocou jednoduchej klap-
ky na dve cesty. Triedenie na viac ciest si v8ak vyZaduje viacero triediacich
klapiek usporiadanych za sebou v smere pohybu predmetu pri pouziti pami-
{ovych prvkov samoc¢inného triedenia. Tieto zndme zariadenia maju tu nevy-
hodu, ?e v pripade triedenia na viac ako dve cesty je potrebné viacnasobné za-
riadenie usporiadané za sebou pri konstrukénej zlozitosti a nutnosti zabudovania
pamitovych prvkov do riadiacich obvodov ovladacich prvkov triediacich kla-
piek. Takto usporiadané zariadenie je energeticky, konstrukcéne i kapacitne
vplyvom komplikovanych riadiacich obvodov nevyhodné.

Vynalez odstraniuje uvedené nedostatky. Podstatou vynalezu je také kon-
£trukéné riesenie dvoch vzajomne kolmych klapiek, Ze na jednej oto¢nej klapke
je uchytend druha otoéna klapka tak, ze os klapky prvej je ku osi klapky
druhej kolmé alebo mimobeznd tak, Ze myslend rovnobeZna priamka s osou
jednej klapky vedena bodom druhej osi pretina tuto pod pravym uhlom. Toto
rieSenie umoznuje nezavislé ovladanie kazdej klapky zvlast trojpolohovym silo-
vym nahonom s Iubovolnou zmenou polohy, éim je mozZné zabezpecit devat
dopravnych ciest podla prislusného riadiaceho impulzu ziskaného zo snimacov
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charakteristicke] veliciny pre triedenie, Predmet edeniu dopravovane
gravitacne alebo inym vhodnvm sposobom s urdéitymi pozadovanymi minimal-
nvmi rozstupmi, Trojpolohovy silowvy nahon s Tubovelnou zmenou polehy je
mozné riesit pomocou dvojice poddainych jednotiek pracujucich v sérii proti
cebe.

Moznost priestorove vychylit friedeny predmet na triediacej drahe umoz-
fuje dosiahnuf pri jedinom mecha nwlmm zdsahu aZz devidl mozr
nych ciest, ¢o predstavuie podstat zasah do triediacich zariadeni, nretoze
popisovany vynalez dovoluje vo el miere zmenS$it rozmernost zariadendi,
terialove néroky, vahove pan p\"i sicasnom zvyvieni kadencie zariade-
nia, Vynalez umoznuje snimanie a vyl odnncovame charakteristickej veliciny
alebo viacerych veli¢in zdruzene bez potreby pamélfovych alebo oneskorujvic
dlenov pre riadiaci impulz. Triedeny pirc \nme‘ v procese triedenia je v maximal-
nej miere ugetreny od mechanic a pocelne; manivulicie
vomocou mechanizmov. Vhednou konstrukciou je mozné mecl
nie pri triedeni prakticky vyladéit i v krehkych, adne malo p(—\\/
mefov. Ovladanie tried ! viatich tried pomuc ;
motorov s priamodiarym pohyvbom predsiavije kenstrukéné zjec vmdlmvu ria-
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Pripadnému nadmernému rozkmitaniu klapkv v strednej polche je mozné
zzbranit tlmenim. Prisun suroviny je naznaleny gravitatne pomocou zlabu 24,
Vvstup je rieseny ako devitcestny kanal 25, kiory je kon'/ul(*u 26 prichvieny
k fréme Impulzy k ovladaniu elekiromagnetov je potrebné ziskatl z prislus-
nej riadiacej aparatuary.

Vysledkom rieSenia ulohy snimacei a riadiacej aparatiry je povodny princip
zapojenia viacerych fotoelektrickych hradiel a k nim prisluchajucich logickych
a paméafovych obvodov (3). Na vyobrazenveh blokovych schémach ie znazornené
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vyhotovenie usporiadania a zapojenia pri triedeni na $tyri velkosti podla dlzky.
Blokova schéma 1 zndzornuje zapojenie zdkladné. Fotohradld A az D st osvet-
lené naznacenymi ziarovkami, ich vystupy sa nachadzaju vo vyznacenom stave
bez signalu. Magnety M1 az M4 su v presne nedefinovanej polohe. Na blokovej
schéme 2 je riefena funkcia zariadenia pre pripad, Ze triedeny predmet je
mendi ako vzdialenost A—B, pricom zakryva meracie hradlo A, ktoré v tomto
ckamziku vysiela kratky pravouhly impulz o trvani niekolko milisekiind. Hrad-
la B, C. D su osvetlené, preto na ich v¥stupoch nenastiva zmena. Hradlom 4
vyslany impulz si nachddza vyobrazenu cestu, vyznatenu silne. Nasledujuce
bistabilné klopné obvody sa preklapaju do naznaceného stavu, pripojené vyko-
nové stupne sa dostanu do aktivneho stavu a magnety M1 a M4 sa dostanu
pod prad. Vysledkom je usmernenie predmetu na cestu I. programu. Blokova
schéma 3 riesi ¢innost zariadenia pre triedeny predmet viaési ako vzdialenost
£ —B, ale suCasne men$i ako vzdialenost A—C. Pri zacloneni meracieho hradla A
impulz si nachadza vyznacenu cestu, magnety M2 a M4 sa dostanu do ¢innosti,
vysledkom ¢oho je vytriedenie predmetu do I cesty programu. Na blokovej
schéme 4 je vyznacleny predmet, ktory je vicsi ako vzdialenost A—C, ale mensi
ako vzdialenost A—D. Pri zakryti hradla A ostdva osvetlené len hradlo D,
impulz z klopného obvodu mé volnu vyznacent cestu, ¢im sa uvedd magnety
M2 a M3 do ¢innosti. Predmet sa vytriedi na III. cestu programu. Na blokovej
schéme 5 je vyznaclena funkcia zariadenia pre pripad, Ze triedeny predmet jc
vacsi ako vzdialenost A—D, Vsetky hradla v tomto pripade su zakryté. Impulz
z klopného obvodu mé& jedinu volnu vyznacenu cestu, ¢im sa do ¢innosti do-
stand magnety M1 a M3. Predmet sa vytriedi na IV. cestu programu. Z popi-
saného vyplyva i t4 vyhoda rieSenia, Ze zariadenie si vzdy uchovava posledny
stav. Zariadenie reaguje len na zmenu velkosti triedeného predmetu, ¢o diva
zaruku pre zivotnost konstrukecie.

Popisané pdvodné rieSenia mechaniky a elektroniky sa principidlne vyuzili p:i
navrhu fotoelektrického zariadenia pre triedenie ryb podla velkosti dizky. Na
zariadenie je uplatiiovand priorita (4). SU zname zariadenia na velkostné trie-
denie ryb podla velkosti Sirky chrbta. Ryby urcené pre triedenie sa dopravia
na vlastnu triediacu drahu, kde sa pomocou mechanizmov alebo vhodne tvaro-
vaného profilu zorientuju do uréenej polohy. V smere dopravy sa zvicguje
svetlost prepadu zariadenia, Vplyvom gravitacie ryba prepadava do zbernika
alebo na dalsi dopravnik v okamziku, ked svetlos{ prepadu je vicsia ako naj-
vidsia Sirka chrbta. Triedenie ryb podla velkosti Sirky chrbta sa vyznacuje tak
velkym rozptylom dlZok jednotlivych ryb. Ze nie je moZné jednoznacéne hovorif
o velkostnych triedach vytriedenych ryb. Zname gravita¢né triedi¢ky pracuju
s triedenou surovinou velmi nesetrne, ryby sa pri friedeni mechanicky posko-
dzuju. Tieto nedostatky su odstranené zariadenim podla vynalezu. Na obr. 5
je znazornené mozné rie§enie zariadenia na triedenie ryb na Styri velkosti.
Obr. 5 zobrazuje narys zariadenia; na obr. 6 je pohlad smerom ,,P” z obr. 5;
na obr. 7 vidno detail uloZenia a ovladania triediacej klapky. Na obr. 8 je vy-
znateny celkovy pohTad na triediacu klapku s 2° volnosti.

Na fréme 1 je uchyteny dopravny Zlab 2 splavovany vodou pomocou sprchy S.
Snimaci tsek je osvetleny pomocou Ziaroviek 4. Svetelny 1G¢ je vedeny svetlo-
vodmi 5 zapustenymi do Zfabu na foténky 6, ktoré su posuvné po axidlnej
drazke 7 pod zlabom. Triediaca klapka 8 je ovlddand cez ramend 11 dvojicou
elektromagnetov 12, ktoré su uchytené k fréme. Hriadel 10 je pootdcany pomo-
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Gbr, 5. Obr. 6.
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Some problems of the electronic-mechanical equipments
construction for sizing by external geometry

The description of original solution of mechanical part in the sorter for universal
item at sorting into many qualitative grades. There are shown and described the
block diagrams of the original principle in the scheme of many photoelectric barriers
and to them belonging logical and memory’$ circuits. description and partial docu-
mentation of the original device for sizing of fishes on the base of their length.

Zo zahranicnej literatiry

Vplyv rozmrazenia a nasledujiceho skladovania na koncentraciu zarodkov

a nitritov neupraveného rychlemrazeného $penatového pretlaku

V ¢erstvych Spenatovych listoch je koncentrdcia nitritov skoro nepatrnd, skladova-
nim sa obsah nitritov zvy$uje. Simon, Kay a Mrowetz zistili, Z¢ u rozmrazeného ne-
pripraveného Spenatu po 1-dennom skladovani pri +20°C bola koncentracia nitritu
0 mg/kg a po 3-dennom skladovani pri 20 °C bola 36 mg/kg. Rychlozmrazené §pené-
tové pyré a iné rychlozmrazené zeleninové produkty majd spravidla zodpovedajuce
navody na ich spravnu pripravu na obaloch. Za izbovej teploty (20°C) sa zvysila
koncentrdacia zarodkov po 16,5 hodindch ovela rychlejie ako koncentrdcia nitritu,
¢o sa zistilo aj organolepticky zistiteInym mikrobialnym znec¢istenim.

Kalte, 20,1967, ¢. 2, s. 63—70.

Vyskum lyofilizacie vo Velkej Britanii

Na britskych univerzitach sa neddvno uskuto¢nili tri vyskumné programy o lyofili-
zacii. PouZili laboratérny lyofilizdtor s 2 platilami so stanovenou loznou kapacitou.
Na Strathelydskej univerzite v Glasgowe v oddeleni chemického inZinierstva sa za-
oberali vyskumom lyofilizdcie ndpojov. Najvacsi doraz sa kladie na stanovenie vplyvu
cychlosti vymrazu a koneénych tepldt, na rychlost vysufovania a na moznosti lyofi-
lizovania mrazenych napojov rozprasovanim. Na ,National Cecllege of Food Tech-
nology® vo Weybridge $tuduju vplyv rychlosti zmrazovania na rekon$tituéna schop-
nost, na tkan a na krehkost kone¢ného produktu. Na readingskej univerzite v mlie-
karenskom odvetvi a potravinarskom vyskume st zamerani hlavne na mlieko a va-
jicka. Dalej skumaju rézne druhy mias, ryb, ovocia a zeleniny.

Bull Inst. int Froid, 46, 1966, ¢. 6, s. 1719

Bychlozmrazovaf, rozmrazovat a skonzumovat

Vo Svédsku doslo k podstatnému rozvoju rychlomrazenia potravin pomocou najnov-
Sich zmrazovacich zariadeni FLOFREEZE a GYROFREEZE. Vidéina zavodov na rych-
lomrazenie sa nachéddza priamo na poliach. V Bjuve pocas zberu fma Findus rychlo-
zmrazuje 2 miliony balikov zeleného hrasku denne. Na zmrazovanie stad¢i 15 min.
a 3 hodiny po zbere je vSetko hotové. V r. 1950 bola celkova produkcia rychlomraze-
nych produktov 500 t a v r. 1960 uz 50 000 t rocne a to je len zaciatok, lebo zatial
¢o priemerny Svéd spotrebuje 8,3 kg rychlomrazenych produktov, Ameriéan 25 kg.
Podla kapacity rychlozmrazovacich a zmrazovacich zariadeni mozno predpovedat,
ze celkovad produkecia rychlomrazenych produktov dosiahne 200000 t, ¢o znamena
viac ako 30 kg ro¢ne na obyvatela, z toho ryb 30 Y%, hydiny 25 %, zeleniny 16—17 %},
mésa 13 Y%, a hotovych jedal 13 9.

Rev. gén. Froid, 58, 1967, ¢. 2, s. 165—168.
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